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INLEIDING 

Hallo, wij zijn Sanae (13), Riet(13), Soulaiman(14), Ashraf (13) en 

Doulyaz (13). In deze verslag kun je alles lezen over de IBM 

opdracht en het eindresultaat.  

 

Korte samenvatting van de opdracht 

Zoal je al hebt gezien was onze opdrachtgever IBM. De opdracht 

was om een robot te programmeren die in de zorg gezet kan 

worden. 

Hoe hebben we dit moeten doen? 

We begonnen met 6 opdrachten die je helpen met je opdracht. 

Deze opdrachten kun je hieronder zien. Uiteindelijk is het de 

bedoeling om je idee daadwerkelijk tot leven te brengen. 

  



A.I.-ROBOTS VAN NU 

 

                    Link naar het document: Infograpic Soulaiman.pptx 

 

https://caland-my.sharepoint.com/:p:/g/personal/119238_calandlyceum_nl/EZVLVycPNvlIhL62_8uaLJ8BltTFX3hbm1mslkMepBlfmA?e=JXzGgC


BRAINSTORMING 
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technolog ie  

1. Een robot die je gezelschap houdt, dit houdt in dat een robot met je praat, en met je lacht (of 

terwijl gezellig doen). We begrijpen dat dit niet hetzelfde is als een echte persoon, maar het gaat 

er vooral om dat iemand naar je luistert en we zitten nu een epidemie, dus zo’n robot zou heel 

erg handig zijn. (microfoon, camera, scanner) 

2. Robot voor medicaties, zoals iedereen wel weet hebben de meeste patiënten medicatie nodig, 

de robot kan ervoor zorgen dat de goede medicatie bij de goede patiënt terecht komt (camera) 

microfoon maar niet zeker) 

3. Robot basisonderzoek, een verpleegkundige doet bij bepaalde patiënten onderzoeken ( de 

basis onderzoeken zoals tempratuur en hartslag opmeten enz.) Dit zou een robot ook kunnen 

doen, de informatie die hij heeft meegekregen stuurt de robot dan naar een 

verpleegkundige(camera microfoon, temratuurmeter, hardslagmeter, microfoon) 

4. Robot administratie, het administratie is nog al een werkje. Administratie kost ook veel tijd en 

bij de corona epidemie is elke seconden goud waard. Vandaar dat de robot dit ook kan doen, 

meldingen geven wanneer er afspraken zijn enz.(camera, microfoon) 

5. Robot onderdelen aangeven tijdens een operatie, tijdens een operatie heeft een chirurg 

bepaalde onderdelen nodig om de operatie goed te volbrengen, maar deze onderdelen worden 

aangegeven door een persoon. Dit zou een robot ook kunnen doen, door de onderdelen in te 

scannen en ze een naam geven ( camera, scan).  

 

Ge ma a k t  d o o r :  R i e t  Mo le n a ar .  

Brainstorming 

Groepje 10 

Opdracht 2 

FUTURE OF O&O 

Link naar het document: O&O opdracht 2 Riet .docx 

https://caland-my.sharepoint.com/:w:/g/personal/119238_calandlyceum_nl/EW-qZj5Hpo5GnN6ePg1-FSsBkBoH8IRs2fLd12-rE_cnPw?e=BizgKP


TJBOT IN DE ZORG 

 

 

 

TJBOT. 

Wij hebben voor de robot gekozen die je gezelschap kan 
houden in verschillende gebieden namelijk bij depressie, 
ziekenhuis, corona en nog veel meer. 

ZORGSITUATUE. 

De hele wereld is overgenomen door het Corona virus. Door 

deze virus moesten we maatregelen nemen namelijk: 1,5 m 

afstand, zo min mogelijk bezoek enz. Deze maatregelen 

hebben we moeten nemen, omdat de 

ziekenhuismedewerkers het super druk hebben. Dit is de 

reden waarom we voor dit idee hebben gekozen, zodat de 

verpleegster de patiënten geen gezelschap meer hoeven te 

houden en die tijd ergens anders aan kunnen besteden. 

FUNCTIES. 

De robot heeft paar functies nodig om zijn taak goed te 

voltooien namelijk: 

1. Kunnen zien 

2. Praten  

3. luisteren 

4. herkennen 

5. herinneren  

In de volgende opdrachten zie je hier meer over.. 

 

 

G R O E P J E  1 0  

Gemaakt door: Sanae Ben 

Hmido (Teamleider) 

Opdracht 3 

 

 

 

 

 

 

 

Link naar het document: Zorgsituatie O&O.docx 

https://caland-my.sharepoint.com/:w:/g/personal/119238_calandlyceum_nl/EQDlEnDw-uVPtOcnofV6PgEBNI_DpPxV9KNXV88DFYyyKw?e=ItWg87


 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

• Praten  

De robot praat met de patiënt om diegene 

gezeldschap te houden. Je kan overal over praten 

met de robot bijvoorbeeld over je schooltijden, 

vrienden en nog veel meer. 

• Z ien  

De robot moet natuurlijk kunnen zien met welke 

persoon hij praat. Aan het einde van jullie gesprek 

scant hij je gezicht, zodat hij zich kan herinneren 

waarover jullie al eerder  hebben gepraat. 

 

• On twikke len  

De robot kan zich ontwikkelen net als een mens. 

De robot praat met verschillende personen en 

Leer ondertussen veel. De robot leert van elke 

persoon wel iets. En zo ontwikkelt de robot zich 

van een kind tot een volwassen en wijze robot. 

waarmee je leuke, maar ook serieuze  

gesprekken mee kan houden. 

 HOE GAAT DE 
TJBOT WERKEN ? 

Opdracht 4 

FUTURE OF O&O 

I N  D E  R O B O T .  
Onze gezeldschap robot moet minimal 2 dingen kunnen, dat is praten en 

kunnen zien. De robot praat met de patiënten over koetjes en kalfjes. Als 

de robot iets niet begrijpt is het eigenlijk heel goed, omdat hij zichzelf dan 

kan ontwikkelen net als een mens. De robot moet ook kunnen zien met 

wie hij praat, aan het einde van het gesprek wordt de van de patient 

gescant. Alles wat de patient zij kopieërt de robot als het ware, zodat als 

de robot weer met dezelde persoon gaat praten, de robot weet waar ze 

het al eerder over hebben gehad. Hiervoor programmeren we 

spraakherkenning (tekst in tot speech) en beeldherkenning. Deze functies 

helpen de robot om zijn taak goed te voltooien. Zo hebben de verleegster 

meer tijd voor andere zaken. 

 AI-ROBOTS.WEBNODE.NL/TRIP-ADVISOR/ 

 

F u n c t i e s  v a n  T J B o t .  

Link naar het document: O&O opdracht4.docx 

 

 

https://caland-my.sharepoint.com/:w:/g/personal/119238_calandlyceum_nl/EXlbdNDPOSBFjEBX-nd6vAIBZ6sdMgjgUrgKvFp1_dkA3A?e=lTMZLQ


Beslissingsboom 
Opdracht 5 

Link naar het document: 

https://embed.creately.com/6ZjlaZZMz67?token=0tYjjWYXZOP1bFt

3&type=svg 

 

 

 

 

https://embed.creately.com/6ZjlaZZMz67?token=0tYjjWYXZOP1bFt3&type=svg
https://embed.creately.com/6ZjlaZZMz67?token=0tYjjWYXZOP1bFt3&type=svg


 

     

AANPASSINGEN AAN 
TJBOT  

 
 

I D E E  I N  H E T  K O R T  
 

Een robot die je gezeldschap 

houd. De robot moet kunnen 

praten, zien, herkennen en 

ontwikkelen. De robot scant 

je gezocht en kopieërt je 

worden zodat hij de 

volgemde keer weet waar 

jullie over hebben gepraat. 

 

FUNCTIES IN HET KORT 

                           

 

• Praten, moet terug kunnen 

praten op basis wat de 

patiënt zij. 

• Zien, moet kunnen zien met 

wie hij praat 

• Ontwikkelen. De robot leert 

elke keer nieuwe worden en 

zinnen, zo groeit de robot 

net als kind naar een 

volwassen en wijze robot. 



 

 

Link naar het document: O&O opdracht 6.docx 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Aanpassingen 
 

De rassbary pi werkte helaas niet helemaal mee. Dus hebben wij het niet afgekregen, we kunnen 
wel vertellen wat de robot zou moeten kunnen. De robot heeft bepaalde functies nodig om zijn 
taak goed te voltooien. Die functies zijn: 1. Praten 

        2. zien 

        3. herkennen 

        4. herinneren 

        5. lichaam beweging. 

1. Praten. De robot moet natuurlijk op basis van wat de patiënt zegt iets kunnen antwoorden.  

2. Zien. De robot moet kunnen zien met wie hij praat, aan het gezicht kan de robot ook zien hoe 
oud diegene is. 

3. Herkennen. Aan het eind van het gesprek scant de robot gezicht. De robot kopieërt ook je tekst 
als het ware. Door deze functie kan de robot later nog steeds weten waar jullie het eerder over 
hebben gehad. 

 

                

                                                                                                                                                           Herinneren 

5. Lichaam beweging. Dit is een functie die heel handig is, maar niet van belang is. Het is fijn als de 
robot zou kunnen lopen, want dan kan de robot zelf naar zijn klanten. 

https://caland-my.sharepoint.com/:w:/g/personal/119238_calandlyceum_nl/EYer0y0bpV9CrhFcEw3EkicBRX3IlXjSnANLQBqQqcLbbA?e=qNq5eu


Foto’s 

 

 

 

 

 



Conclusie 

Helaas is de robot niet gaan werken zoals wij het zouden willen. We 

hopen dat het idee erachter wel duidelijk is. Over het algemeen 

ging het samenwerken goed en heeft bijna iedereen zijn taken 

goed voltooid. Heel erg bedankt voor het lezen van onze 

werkverslag en misschien tot de volgende keer. 
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